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1 概述

本文所叙述的通信协议仅适用于本公司所生产的第二代电力电源监控系统系列产品。

物理接口：监控同时提供 RS485通信接口，用户可任意选择其中之一与后台设备联机，

通信波特率为 9600bps。每一帧由 10位（1位起始位，8位数据位，1位停止位，无校

验位）组成。

在开始通信前，请先设定好监控系统的通信参数，如通信地址、通信速率和通信协议，

通信地址为 1。

在今后的产品升级过程中，本通信协议若有修改，恕本公司不另行通知，请及时垂询本

公司或访问本公司网站。

2 CDT 通信规约

2.1 帧定义

帧结构：

同步字：EBH 90H EBH 90H EBH 90H，共 6 个字节

控制字：由 6 字节组成。

 控制字节固定为 71H；

 源站地址：下行时指上位机地址，固定为 01H，

上行时指监控设备地址；

 目的站地址：下行时指监控设备地址，上行时

指上位机地址，固定为 01H；

 信息字数量，信息字数 n表示该帧中所含信息字数量；n=0 表示本帧无信息。

 校验码，本协议采用 CRC 校验，校验多项式为 107H,为信息字前 5字节构成码

流，后面加 8 个 0，得到 48 位码流，用校验多项式作为除数除以码流，相除

时做异或；最后得到 8 位余数取反后既为校验码。

例如：信息字为；43h E8h 7DH 33H 56H 计算余数为 2FH,取反后为 D0H,发送

序列为：43h E8h 7DH 33H 56H D0H。

 帧类别码定义

帧类别码
定义

上行 E=0 下行 E=0

61H 重要遥测 遥控选择

C2H 次要遥测 1 遥控执行

B3H 一般遥测 1 遥控撤销

F4H 遥信状态

57H 设定命令

信息字：每个信息字由 6 个字节构成，即功能码 1 字节，信息 4字节，校验码 1 字节。

功能码定义：

功能码 用途

00H – 7FH 遥测

E0H 遥控选择

同步字 控制字 信息字 1 …. 信息字 N

序号 控制字

1 控制字节

2 帧类别码

3 每帧中信息字数量

4 源站地址

5 目的站地址

6 校验码
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E1H 遥控返校

E2H 遥控执行

E3H 遥控撤销

E8H 遥调

F0H - FFH 遥信

2.2 重要遥测

每个信息字传送 2 路遥测量，每个遥测量包含 2 字节，先送低字节，后送高字节。

最高位为符号位。(电流放大系数为 10)

功能码 信息 1 信息 2
00H 交流 1路 A相电压 交流 1路 B相电压

01H 交流 1路 C相电压

02H
03H
04H 一段合母电压 一段控母电压

05H 一段控母电流

06H 一组电池电流

07H
08H
09H
0AH
0BH
0CH
0DH
0EH

2.3 次要遥测 1----------第一组电池巡检数据，以实际电池节数发送，每一帧发送

10 个信息字。

功能码 信息 1 信息 2
00H 第 001节单体电池电压*100 0
01H 第 002节单体电池电压*100 0
… … …

2.4 一般遥测 1----------第一段母线绝缘检测结果（以实际故障支路数发送）

功能码 信息 1 信息 2
00H 一段合母正对地电压 一段控母正对地电压

01H 一段母线负对地电压

2.5 遥信

功

能

码

字

节

序

号

Bit0 Bit1 Bit2 Bit3 Bit4 Bit5 Bit6 Bit7

F0H
000 × ×

第一组

电池充

电方式

× × ×
系统总

故障

001
002
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003

F1H

004 。。。 。。。 。。。 。。。 。。。 。。。 。。。 。。。

005 … … … … … … … …

006 … … … … … … … …

007

功能码 定义 占用字节数 备注

F2H X号模块通信故障 4
F3H 4
F4H 交流单元通信故障 1

交流 1路停电 1
交流 1路缺相

交流 1路欠压

交流 1路过压

交流 2路停电

交流 2路缺相

交流 2路欠压

交流 2路过压

F5H 1
合母 1电压过高 2
合母 1电压过低

控母 1电压过高

控母 1电压过低

电池 1电压过低

电池 1充电过流

未定义

未定义

开关量单元 X通信故障 1
F6H 开关故障 4 Bit0

FBH 巡检仪 X通信故障 2
单体电池故障 1 Bit0

FCH 绝缘检测仪 X通信故障 2
绝缘故障(含支路和母线) 1 Bit0

FDH 4
FEH 4


